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Betriebsvorstellung |

Entwicklung

» Bis 2009:

» 2009:

> 2012:

Haltung von 80 Tieren in 2 Stallen — hohe
Arbeitsbelasung und geringe Produktivitat

Neubau fur 135 Tiere ,auf der griinen Wiese*,
Jungrinder werden im alten Boxenlaufstall gehalten

Bau von 4 Siloplatzen (Traunsteiner System)
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Siloplatze nach der Fertigstellung
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Siloplatze in
Gebrauch
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Betriebsvorstellung Il

Viehbesatz (2013)

135 Kiihe — 10.200 kg — 4,05% Fett — 3,25% Eiweil3
2 Melkroboter — 1 Ftterungsroboter
Abgangsleistung Kiihe: 28.932kg

LL/Tag: 15,5

Remontierung: 28%

ZKZ: 395 Tage — BSI 1,7

ZZ. @ 12 Monate: 164 Tsd

Jungrinder 150, Kalberaufzucht am Trankeautomat

v Vv VvV VvV VvV VvV Vv VY

Arbeitskréafte

» Betriebsleiter 1,0 AK
» Ehefrau 0,5 AK
» Auszubildender 0,7 AK
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Betriebsvorstellung lli

Flachenausstattung

Grinland 55,1 ha
Silomais 23,8 ha
Wintergerste 9,6 ha
Summe 88,5 ha

vV Vv VvV Vv

» Maschinengemeinschaften
 Drillkombination, Schwergrubber, Scheibenegge, Mulcher
* Maislegegerat
* Feldspritze

» Lohnunternehmer:

« Gras/Mais hackseln, schwaden, Getreideernte/Stroh pressen
* teilweise Glulle fahren
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AMS = Anderes Management System

(HERRMANN 2011)
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2 Melkroboter — 3 Relher

it

Melkroboter

KF-Stationen strohstlle o
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AN TRCEAALIT

Freier Kuhverkehr
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Stallbau und Melkrobotereinsatz
Worauf ist zu achten?

» frei zuganglich — keine Sackgassen

» Geringe Entfernungen — sichtbar fiur alle Tiere

» Technisierung des Einstreuens von Liegeboxen sollte das

Besuchsverhalten der Kiihe wenig storen

» Tranken in der Nahe des Melkroboters sinnvoll

» Nachtreiben / Einsperren von 4-5 Tieren pro Roboter sollte einfach

machbar sein (= tagliche Arbeit)
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Einstreuen der Liegeboxen — Zugang Melkroboter
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Abtrennen der Kuhe sollte einfach sein
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Arbeitslisten / Controlling

» Eutergesundheit

» Zwischenmelkzeit

» Milchleistung

» Anmelkzeiten, Melkzeiten je Viertel
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Liste Eutergesundheit

Melken - Eutergesundheit Uberwachung

Anzahl:7

Kuhnumm.Robot.. Gruppennu..  Zeitpunkt Ly RY LH RH Hinw.
o Besuch misslun..

K1) Leitfdh.. Farbco.. Leitfah.. Farbco.. Leitfah.. Farbcode Leitfdh.. Farbco Melkung Milchpr oduk tions-
' Abweichung
18 1 07.10.13 06:30 - 69 0,9

50 1 07.10.13 10:25 ] - [M] 72 [M] 74 1]
135 1071013 1528 ] g4 [M] T4 M] 72 M]

157 1 2308130555 ] 24 70
231 1 07.10.13 07:50 74 om 71
232 1071013 11:29 ) 71 71
352 2 07.10.13 07:31 a1 gz |EIEE oo

Leitfahigkeitswerte Milchmengen-

Abweichung
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Liste ,,Zu lange Zwischenmelkzeit*

F
Kuhnummer Roboter Lakt.-Nr. Laktationstage Tage . Abwesend Milcher i

152

a0
223
262

Anzahl:4

F n
juoz |
.102

|1|:|2I
102 -

= = N La

-

Melken - zu lange 2wischenmelkzeit 102 |

trac tiij .

I

10,2 *

40,6 |

I 1209 g2

133 10:19 13,1

I 0954 10,9 «

i 09:40 8,4 I
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256
102 ,6
18,1
1.6
27 4
255

= v =l

milchproduktion  Abweichung .

Tagesmilchproduk tion

1,8
1,0
1,3
2.7
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Arbeitslisten / Controlling

» Eutergesundheit

» Zwischenmelkzeit

» Milchleistung

» Anmelkzeiten, Melkzeiten je Vie

- Problemtiere ranholen, Uberprufe \

- Uberfallige Tiere ranholen

- Filter wechseln, Laser reinigen, Standplatz saubern
- Absperrungen entfernen

- Boxenpflege, Tranken saubern ...

| 4

"
= U

™,

M.Helmers, Hude 12.12.2013 21



Gliederung

» Betriebsvorstellung

v

Automatisierung in der Milchviehproduktion

v

Futterung

Fazit

v
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Futterungsstrategie im AMS-System

Trogration + KF-Station + AMS

Mittlere Extra- Hauptkraftfutter
Energiekonzentration Kraftfutter
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Teil-Mischration (gefressene Mengen)

Frischmasse (kg)| Trockenmasse (kg) [ Anteil in %

Maissilage 17,3 5,9 34,4
Grassilage 15,3 6,1 35,6
SCH. ENERGY 0,28 0,2 1,4
Kornermais 2,4 2,1 12,3
Rapsschrot 1,7 1,5 8,7
Sojaschrot 1,2 1,1 6,2
Rvit 41 Spez. Hi 0,26 0,23 1,3

38,4 17,1 100,0

TS-Gehalt %

44,6
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Kennzahlen

Grundfutteraufnahme TM/Kuh

Konzentrat am Futtertisch kg TM/Kuh

MLF 20/4 am Roboter kg TM/Kuh
TIRSANA BSK kg/Kuh
Gesamtfutteraufnahme kg TM/Kuh

12,0
4,9
2,6

0,10

19,6
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Eckpunkte der Rationsgestaltung
Kraftfutter am Melkroboter

» max. 2 kg MLF pro Besuch
» 4,5-6 kg =max. Menge an MLF am Melkroboter
» 1kg =min. Menge, um Kilhe zu locken

» HOhere Mengen mussen an einer zusatzlichen KF-Station gegeben
werden

oder (fur die Kuh besser)

» Die Teil-TMR wird aufgewertet
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Kraftfutterzuteilung (Roboter + KF-Station)

ab 2. Laktation

Roboter

Cosmix

Konzentrat
Stationen

nach Abkalben Milchleistung

Tag

Liter

MLF 18/4

MLF 18/4

Kg FM

Kg FM

0
40
99

0,5
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MLF-Zusammensetzung

27,0% Kodrnermais
23,0% Rapsschrot
20,0% Roggen

12,0% Gerste

9,0% Sojaschrot

5,0% Melasseschnitzel
1,5% Melasse

1,3% Calciumcarbonat
0,7% Natriumchlorid
0,5% Vormischung

MLF 18/4

18% Rohprotein
7,0 MJ NEL

Keine Nebenkomponenten
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Flussigdosierer am Melkroboter

» Flissige Rationskomponenten werden auf das Kraftfutter gespriht

» Glycerin / Propylenglycol-Produkte (TIRSANA BSK) kénnen

tierindividuell eingesetzt werden

- Ketoseprophylaxe

o Schmackhaft
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Flussig-Dosierung am Melkroboter
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Flussig-Dosierung
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Trockensteherfltterung

(kg T/Kuh)
Maissilage 13 5,4
Grassilage 1/13 4,0
Gerstenstroh__ _____________________. 1.2__
Kdrnermais 0,4
Rapsschrot 0,7
Sojaschrot ___________ .- 04__
RINDAVITAL VK C PLUS ATG 0,15
RVIT 41 SPEZIAL HU ASSCO 0,15
Gesamt 12,4
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Kennzahlen: einphasig, 6-7 Wochen Dauer

NEL (MJ/kg TM)
XP (g/kg TM)
sXF (g/kg TM)
DCAB (meqg/kg TM)
Ca (g/Tag)

Vitamin E  (mg/Tag)

Zucker+Starke (%)

6,3
136
197 = 2.452 g/Tag
146
75

ges2.055!!

21,3

M.Helmers, Hude 12.12.2013 36



37

12.12.2013

Hude

M.Helmers



Wahrend/
nach dem
Futtern

PELLON
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Wahrend /
nach dem
Futtern

PELLON
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Schematischer Aufbau Pellon-Futterungsroboter

40
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,Futterkammer*
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Vorratsbehalter
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Futtersilos
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Abkalbestall
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Einzelboxen fur Kalber
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Kalber in Gruppenhaltung am Trankeautomat |
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Kalber in Gruppenhaltung am Trankeautomat Il

Milchaustauscher

o 5,5 Liter mit 1609/l

e Verbrauch pro Kalb: ca. 45kg
o Kalbermdusli / Kélberkorn

e Jungrinderration + Heu
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Fazit

» Hoher Grad der Automatisierung bringt

Produktivitatssteigerung und Arbeitsentlastung

» Kontrollarbeiten sind wichtig

» Flexibilitat (ja/nein)
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